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TURKIVE ROBOTBILIM KONFERANSI

IT0 SULEYMAN DEMIREL KULTUR MERKEZI
26 - 27 EKIN 2015 / ISTANBUL

TORK 2015 PROGRAM
26 Ekim 2015 (Pazartesi)
Etkinlik
8:30-9:00 Kayit
9:00-9:30 Salon 1 Acihs
Davetli “Minyatlr Gezgin Robotlar”
Konusma 1:
9:30-10:20 Salon 1 . ) .
Prof. Dr. Metin Sitti, Carnegie Mellon University - Max
Planck Institute
10:20-10:50 Fuaye Kahve Molasi
Ozgiin Bildiri Oturumu 1:
Konumlandirma, Haritalandirma ve Sahne Analizi
Oturum Baskani: Volkan Sezer
Bildiri 13 -“Uzamsal Hafiza Kullanilarak Gorsel Temelli Konumlandirma’, Esen
Yel ve H. Isil Bozma
Bildiri 19 -“Yer Sezimi ve Ozet Béliit Cizgeleri’, Mahmut Demir ve H. Isil Bozma
10:50-12:30 Salon 1 — " " 3 - - - -
Bildiri 25 -“Spektral Kimeleme Yontemi ile Metrik Haritadan Topolojik Harita
Olusturma’, Burak Kaleci, Cagr Mete Senler, Osman Parlaktuna ve Ugur Gurel
Bildiri 27 - “Bina Ici Ortamlarda Lazer Mesafe Verisi Kullanarak Kural Tabanli
Kapi Bulma’, Burak Kaleci, Cagri Mete Senler, Helin Dutagaci ve Osman
Parlaktuna
Bildiri 28 -“Renk Temelli Sahne Boliitleme”, R. Gokge Erdem ve H. Isil Bozma
Egitim: “Endustriyel Robotlar”
10:50-12:30 Salon 2 - e —
Berke Gir, Bahgesehir Universitesi,
Basak Yuksel, General Electric
Calistay: “insan Robot Etkilesimi”
10:50-12:30 Salon 3 . ) ETP
Ayse Kiicukyilmaz, Yeditepe Universitesi, Cagatay
Basdogan, Ko¢ Universitesi
12:30-14:00 Ogle Yemegi
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14:00-15:20 Salon 1

Ozgiin Bildiri Oturumu 2:

Tasarim ve Kontrol
Oturum Baskani: Ali Fuat Ergeng

Bildiri 5 - “Tek Bacakl Robotlarda Diizlemsel Hareket Sirasinda Govdede
Olusan Acisal Bozulmanin Tepki Tekerlegi ile Dengelenmesi’, Neset Unver
Akmandor, Afsar Saranli ve

Yigit Yazicioglu

Bildiri 7 -“Yeniden Yapilandirilabilen Modiler Robot Tasarimi’, Hasan Ercan ve
Pinar Boyraz

Bildiri 18 -“Ucan Robotlar icin Yonlendirilebilir Rotor Sistemi Tasarimi ve
KontrolU’, Fatih Senkul, Yaren Gelbal ve

Erding Altug

Bildiri 24 - “Yiiksek Tork/Kiitle Oranli Seri Elastik Eyleyici Unitesi Tasarim’,
Ayberk Bilgin ve Barkan Ugurlu

14:00-15:20 Salon 2

Egitim: “Endustriyel Robotlar”

Berke Giir, Bahcesehir Universitesi,
Basak Yiksel, General Electric

14:00-15:20 Salon 3

Calistay: “Insan Robot Etkilesimi”

Ayse Kiictikyilmaz, Yeditepe Universitesi, Cagatay
Basdogan, Ko¢ Universitesi

15:20-15:40

Fuaye Kahve Molasi

15:40-16:10 Salon 1 Firma Tanitimlan

16:10-17:30 Salon 1 Bildiri 11 -“Derin Anlama Aglari ile insan Aktiviteleri Tanima’, Hiilya Yalcin

Ozgiin Bildiri Oturumu 3:
Kestirim ve Tanima
Oturum Baskani: Kerem Altun

Bildiri 10 -“ikili Oyunlarla Coklu Robot Ag Topoloijisi Tayini’, Haluk Bayram ve
Isil Bozma

Bildiri 17 -“insan-Robot Sosyal Etkilesiminde Dokunma Algilayicilari ile El
Hareketi Tanima” Kerem Altun ve
Tugce Balli Altuglu

Bildiri 23 -“Robotik Bir Elde Esnek Temas Tespiti icin Cevresel Kuvvet Kestirimi”,
Osman Kaya, Erhan Oztop ve Barkan Ugurlu
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16:10-17:30 Salon 2

Egitim: “Robot isletim Sistemi (ROS) Kullanimi”

Doc. Dr. Ahmet Yazici, Dr. Hikmet Yicel, Ugur Yayan,
Mehmet Akcakoca, Eskisehir Osmangazi Universitesi

17:30-18:00 Salon 1

Poster Tanitim Konusmalari
Oturum Baskani: Gékhan ince
Bildiri 3 - “Cok Erkinli Sistemler Kullanilarak Wi-Fi Tabanli ic Ortam Konumlandirma

(CESKON) Sistemi Gelistirilmesi’,
Muammer Akgay ve Ugur Yayan

Bildiri 4 -“6 Serbestlik Dereceli insansi Robot Kolun Engelden Kacan Yoriinge
Planlamasr’; Burak Boyacioglu ve Seniz Ertugrul

Bildiri 12 -“ElmaToplama Robotlarinda ilgi Temelli Algilama ve Hareket’, Cagatay
Odabasi ve H. Isil Bozma

Bildliri 14 -“Zamansal Hiyerarsik Ortalama Tanimlayici Kullanarak iskelet Tabanli
Eylem Tanima’, Yaman Akbulut, Hiilya Yalgin ve Abdulkadir Sengur
Bildiri 31 -“Robot Etkilesim Kontroliiniin izdiisiim Operatorii Yontemiile

Benzetimi”, Seda Korkmaz ve Berke Gur

Bildiri 32 -“Bilissel Fabrikalarda Nedensel icra Takibi’, Esra Erdem, Volkan Patoglu ve
Zeynep Gozen Saribatur

Bildiri 33 -“Biyolojik Tabanli Eniyileme Yontemleri Kullanilarak Kimyasal Gaz
Yogunlugunun Gezgin Robot Sistemi ile Haritalandirilmasi’, Murat Kirtay, Goncalo
Cabrita, Mirbek Turduev, Lino Marques ve Veysel Gazi

Bildiri 35 -“Orientation Averaging Using Spatial Extension’; Damien Jade Duff

Bildiri 37 -“Bilissel Robotlar icin Olasiliksal Hata Tanisi’,

Dogan Altan ve Sanem Sariel

Bildiri 39 -“Madencilik Sektdriinde Robotik Olcme Sistemi ile 3B Haritalarin
Uretimi” Caner Guney, Sedar Bora Sayin ve

Sanem Sariel

Bildiri 40 -“Tempo Tabanli Robot Dans Sistemi’; Mine Yasemin, Hiiseyin Cabuk ve
Gokhan ince

Bildiri 44 - “Cok-Etmenli Kagma Kovalama Problemlerine Pekistirmeli Ogrenme
Yaklasim1’; Ahmet Tung Bilgin ve
Esra Kadioglu-Urtis
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9:00-9:50

18:00-18:40 Fuaye Kahve Molasi ve Poster Sunuglari
18:40-19:30 Fuaye Kokteyl

Salon 1

27 Ekim 2015 (Sah)

Etkinlik

Davetli
Konusma 2:

“Planlama ve Kontrol Algoritmalar: Otonom Araclar ve
Hizli Robotlar”

Yrd. Dog. Dr. Sertag Karaman, Massachusetts Institute of
Technology

9:50-10:20

Fuaye Kahve Molasi

10:20-12:00

Salon 1

Ozgiin Bildiri Oturumu 4:
insan-Robot Etkilesimi
Oturum Baskani: Ayse Kiigtikyilmaz

Bildiri 15 -“insan-Robot Fiziksel Etkilesiminde Seffaflik ve Kararlilik Arasindaki
Odiinlesim’, Yusuf Aydin ve Cagatay Basdogan

Bildiri 22 - “Fiziksel Mobilite Testinin Mobil Robot Yardimiyla Gerceklestirilmesi
ve Degerlendirme icin Oznitelik Cikarimr’, Tarik Kelestemur, Vinayak Jagtap ve
Taskin Padir

Bildiri 30 - “Seri Elastik Eyleyici Tabanli Egitsel Robot’,

Ata Otaran, Ozan Tokatli, Volkan Patoglu ve Mert Capanoglu

Bildiri 38 -“insansi Robot Etkilesimli isaret Dili Oyunlarinda isaret Tanima’,
Neziha Akalin, Pinar Uluer, Yakup Ozden,
Cemal Gurpinar ve Hatice Kose

Bildiri 42 - “Sosyal Kuvvet Modeli Kullanilarak insan-Farkinda Robot
Navigasyonu Saglanmast’, Yigit Yildinm ve
H. Levent Akin

10:20-12:00

Salon 2

Egitim: “Prototip Mars Gezgini Robot Tasarimi”

Merih 1, Ozyegin Universitesi Rover Takimi

Doc. Dr. Ozkan Bebek, Mehmet Can Yildinm, Baris Balci,
Ozyegin Universitesi

12:00-13:30

Ogle Yemegi
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13:30-14:20

TUBITAK
Avrupa Ufuk 2020 Programi - Robotik ve Otonom
Sunumu

Salon 1 Sistemler - TUBITAK Ufuk 2020 Destekleri, Burak Tiftik,
Oturum Baskan: TUBITAK

Sinan Kalkan

14:20-15:20

Yayinlanmis Bildiri Oturumu 1:

Bilissel Robotbilim
Oturum Baskani: Esra Kadioglu
Bildiri 21-“insansi Robotlar icin Olasiliksal Bir Kavram Ag1", Hande Celikkanat,
Guner Orhan, Erol Sahin ve Sinan Kalkan

Salon 1 -
Bildiri 29 - “Mikro Insansiz Hava Araglarinin Kademeli Siniflandiricilarla

Algilanmasi ve Mesafe Tespiti’, Fatih Gokce, Goktiirk Ucoluk, Erol Sahin ve
Sinan Kalkan

Bildiri 34 -“Masalistii Yapi ingast icin Diinya Modeli Olusturulmasi’, Arda
inceoglu, Melodi Deniz Oztiirk, Mustafa Ersen ve Sanem Sariel

14:20-15:20

Egitim: “insan-Robot Etkilesiminde Yapay Ogrenme Yontemlerine Girig”

Salon 2 Yrd. Doc. Dr. Kerem Altun, istanbul, Kemerburgaz
Universitesi

15:20-15:50

Fuaye Kahve Molasi

15:50-17:10

Yayinlanmis Bildiri Oturumu 2::
Haptik Sistemler ve Rehabilitasyon
Oturum Baskani: Ozkan Bebek
Bildiri 16 -“Ust Ekstremite Fiziksel Rehabilitasyonu icin Seri Elastik Holonomik
Gezgin Robot’, Mustafa Yalcin, Mine Saracg ve Volkan Patoglu

Bildiri 20 - “ASSISTON -GAIT: A Robot-Assisted Gait Trainer with an Active
Pelvis-Hip Exoskeleton’, Hammad Munawar,
Mustafa Yalcin ve Volkan Patoglu

Salon 1

Bildiri 26 - “Kesir Dereceli Denetleyicili Haptik Sistemlerin Kararliigr’, Ozan
Tokath ve Volkan Patoglu

Bildiri 36 - “Koltuk Degneklerinden Basing ve ivme Olciimleri ile Yeryiizii Tepki
Kuvveti Tahmini’, Caglar Seylan ve Ulug Saranl

15:50-17:10

“insan-Robot Etkilesiminde Yapay Ogrenme Yontemlerine
Girig”

Yrd. Doc. Dr. Kerem Altun, istanbul, Kemerburgaz
Universitesi

Egitim:

Salon 2

17:10-17:30

Kapanisg




